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Bases de Riesz et stabilité exponentielle
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Quelques rappels sur 
la stabilité exponentielle(I)
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Quelques rappels sur 
la stabilité exponentielle(II)
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Bases de Riesz
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Semi-groupes diagonalisables
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Stabilisation frontière  
d’une corde élastique
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Formulation du problème



10

Le feedback en vitesse (b=0)
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Le feedback en vitesse et en position 
(a,b>0)
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Etude de la robustesse 
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Un système perturbé
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Idée de la preuve
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Calcules approchés



Un problème de placement optimal
des capteurs et d’actionneurs
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Formulation du problème
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Main steps of the proof

• If the actuator is located at the middle of the string then the
eigenvalues are situated on a vertical line

• If the actuator is located at the middle of the string then the
the eigenvectors form a Riesz basis

• For  any other location of the actuator show that there is an 
eigenvalue situated to the left of this vertical line  
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Le Le tauxtaux de de croissancecroissance du semidu semi--groupegroupe associassociéé0 ( )ω ξ
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f the string.

Remark.Remark. The same result  for the corresponding beam problem The same result  for the corresponding beam problem 
(Euler(Euler--Bernoulli) holds for high frequencies (Bernoulli) holds for high frequencies (AmmariAmmari and and SaidiSaidi). ). 



Conclusions et perspectives
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